Support: CHARIOT D'INTEGRAON DE
SATELLITE s

TD n°2
Outils :

-Modélisation liaison
-Liaison encastrement démontable

Compétences terminales visée :
« Modéliser et décrire une liaison
« Chaine de transmission de puissance
- Représenter une solution technologique
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3- Sous ensemble cinématique { 3 }

4- Liaison 3/1:

5- Schéma cinématique du pied : 3 |iaisons a placer




Chariot d'intégration satellite

2-10 et 2-11 Procédure de réglage
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Chariot d'intégration satellite

pr 4

€:Z o118y

X

d— W —— e — | —— — —

—tb 7
@-

Jajuow e inajoslep

page 8 bis & rendre

T A JueAins

Y jueAins

oBe|Bos ep einpgooid L1-Z 10 01-Z




