3 LIAISONS COMPOSEES
MO1 -Modélisation des liaisons-

®Objectif :
Décomposer une liaison de base. \ = a wonp@zﬁm%

o
@Mise en situation : @
Un mécanisme est un assemblage de piéces en leisanelles. a &
A cause : "
-du phénomeéne de frottement (on limite les surfacesontact) %
-de l'utilisation d’éléments standards tels quertadements : a, les douilles :
les coussinets : ¢, etc.... c\@\

-des problemes d’usinages (cotes avec toléranoepétites)
il est tres souvent nécessaire d'utiliBecomposition de plusieurs liaisongour réaliser la

véritable liaison voulue.

®Principes généraux :
On additionne les degrés de liberté supprimés panciure sur la liaison finalement obtenue

Exemples :
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@Trouver une ou plusieurs solutions de décompositiod’'une liaison de base :

Pivot =-5°

Appui plan =-3°
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§ LIAISONS COMPOSEES
MO1 -Modélisation des liaisons-

®La décomposition des liaisons liée a un probleme denception :
Exemple : Un portail acier de poids important

Frontiere d’étude la liaison pivot portail / mur
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1°" solution envisageable :
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_ _ Fixé au sol />®
2°"®solution envisageable :
Avantages:

=

Inconvénient :

=

e Réalisation :

Linéaire annulairer{tage court) x2 Ponctuelle x1

. Axe de rotation
:l \ = Fixe au mur J
Faible

O epaisseur Axe de rotation

Bille Fixé au sol

®Notion d’isostatisme et d’hyperstatisme :
Lorsque le nombre de degré de liberté suppriméspand exactement au nombre de degré de la liaison

voulue, on dit que la liaison cisostatigue (comme tous les exemples précédents), par contre si
supprime plus de ° que demandé théoriguement laldiesson est ditlhhyperstatique.

&o"0n réalise de telles liaisons pour des raison®blestesse, précision, fiabilité...
Il faut retenir que la réalisation de liaisons hgbatiques entraine des problemes d’usinages
de montage et donc de colt de fabrication.
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% LIAISONS COMPOSEES
MO1 -Modélisation des liaisons-

Exemple de liaison hyperstatique: Un robot industriel

Frontiere d’étudela liaison glissiere du guide / bati fixe

= La liaison glissiere doit supprimer : /%/

Observons la réalisation : Colomnes + Dowitltes @ bittes

bil
mo1 e .

Principe Réstion <= Modélisation
Symboliser les liaisons
présentes + les °supprimés

Conclusion :
=0On supprime: libertés au lieude
A quel probléeme géomeétrique devra t-on faire face :

Frontiere d’étudela liaison encastrement de la colonne / bati fixe

= La liaison encastrement doit supprimer : libertés —II

Observons la réalisation : Colonne Enoncer-les liaisons présentes+ les ©

Libertés supprimés
Colonne 1 @ n
>Goupil|es
ury 7
Bati fixe |

S
N
N

/ Bati fixe Goupill>
Colonne 2 Principe Réalisation = Modélisation

Remarque importante :
Toutes ces liaisons (qui additionnées donnenaladn de base voulue) réalisent la

mise en position ( M-i-p).
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